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АННОТАЦИЯ  

дисциплины (учебного курса) 

Б1.Б.08.03 Механика 3 
(индекс и наименование дисциплины (учебного курса)) 

 

Теория механизмов и машин (ТММ) является одной из основных дисци-

плин общеинженерного цикла, обеспечивающих подготовку специалистов ин-

женерно-технических специальностей по основам проектирования машин. 

Особенностью курса «Теории механизмов и машин» является его направ-

ленность на дальнейшее углубление фундаментальной подготовки с одной сто-

роны и связи со специальными предметами как профессионального научно-

технического фундамента, с другой стороны. 

 

1. Цель и задачи изучения дисциплины (учебного курса) 

 

Цель – дать студентам знания и навыки по применению метода исследо-

вания свойств механизмов и машин и проектированию их схем, которые явля-

ются общими для всех механизмов независимо от конкретного назначения ма-

шины, прибора или аппарата.  

 

Задачи - разработка общих методов исследования структуры, геометрии, 

кинематики и динамики типовых механизмов и их систем. Типовыми механиз-

мами будем называть простые механизмы, имеющие при различном функцио-

нальном назначении широкое применение в машинах, для которых разработаны 

типовые методы и алгоритмы синтеза и анализа. 

 

2. Место дисциплины (учебного курса) в структуре ОПОП ВО 

 

Данная дисциплина (учебный курс) относится к Блоку 1 «Дисциплины 

(модули)» (базовая часть). 

Дисциплины, учебные курсы, на освоении которых базируется данная 

дисциплина (учебный курс) - высшая математика, физика, механика 1 (теорети-

ческая механика), вычислительная техника, механика 2 ( сопротивление мате-

риалов), начертательная геометрия 

Дисциплины, учебные курсы, для которых необходимы знания, умения, 

навыки, приобретаемые в результате изучения данной дисциплины (учебного 

курса) - детали машин и приборов, технология машиностроения, взаимозаменя-

емость, стандартизация и технические измерения, основы автоматизированного 

проектирования и пр. 

 

3. Планируемые результаты обучения по дисциплине (учебному кур-

су), соотнесенные с планируемыми результатами освоения образователь-

ной программы 
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Формируемые и контро-

лируемые компетенции 

Планируемые результаты обучения 

- умением использовать 

основные законы естественно-

научных дисциплин в профес-

сиональной деятельности, при-

менять методы математическо-

го анализа и моделирования, 

теоретического и эксперимен-

тального исследования (ОПК-

1); 

 
 

Знать:  

- формы и структуру типовых кинематических цепей; 

- основные виды механизмов и машин, методы их 

формирования и применения; 

- структуру современных и перспективных механиз-

мов и машин, используемых в них подсистем и 

функциональных узлов; 

- принципы работы, технические, конструктивные 

особенности разрабатываемых и используемых тех-

нических средств; 

- технологию проектирования, произ-

водства и эксплуатацию изделий и 

средств технологического оснащения; 
- методы исследования, правила и условия выполне-

ния работ 

Уметь:  

- использовать методы анализа и синтеза рациональ-

ной структурно-кинематической схемы проектиро-

вания устройства по заданным критериям; 

- использовать методы расчета типовых кинематиче-

ских схем. 

- использовать вычислительные средства при проек-

тировании технических систем; 

- грамотно оформлять конструкторско-

технологическую документацию согласно 

ГОСТ и ЕСКД 
Владеть:  

- навыками проводить расчеты основных параметров 

механизмов по заданным условиям с использованием 

графических, аналитических и численных методов 

вычислений; 

- навыками использовать измерительную аппаратуру 

для определения кинематических и динамических 

параметров и механизмов. 

- навыками разрабатывать алгоритмы 

вычислений на ЭВМ для локальных задач 

анализа и синтеза механизмов; 

 

Тематическое содержание дисциплины (учебного курса) 

 

Раздел, модуль Подраздел, тема 

Раздел 1 Структура механизмов 

Раздел 3. Зубчатые передачи 

Раздел 4. Кулачковые механизмы 

Раздел 5. Кинетостатический анализ механизмов 

Раздел 6. Динамический анализ и синтез механизмов 



 5 

Раздел, модуль Подраздел, тема 

Раздел 7. Колебания  в механизмах 

 

Общая трудоемкость дисциплины (учебного курса) - 5 ЗЕТ 
 

 

 

 

 

 

 

 



4. Технологическая карта по учебному курсу _Механика 3__________________________________________  
             Èäåíòèôèêàòîð êóðñà â ìîäóëå "Ìåòîäè÷åñêàÿ ðàáîòà" id=134780 

 

 
Семестр 

изучения 

Кол-во недель, в 

течение которых 

реализуется курс 

Объем  учебного курса  и  виды  учебных  мероприятий Форма 

контроля 

Контроль 

в часах Всего 

часов 

по уч. 

плану 

Контактная работа занятия Самостоятельная работа 

Всего 
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Г
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о
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4 18 180 70 34 18 18 0 74 0 0 0 0 0 72 2 экзамен 36 
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Ïðîäîëæèòåëüíîñòü ó÷åáíûõ ìåðîïðèÿòèé, 

ïðîâîäèìûõ 
Òðåáîâàíèÿ ê ðåñóðñàì 

Ð
åê
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åí

äó
åì

àÿ
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åð

àò
ó
ð
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ð

.)
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о
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÷
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1  Ñàìîñòîÿòåëüíàÿ ðàáîòà Ñàì 

Èçó÷åíèå êîíñïåêòîâ ëåêöèé, 
ïîäãîòîâêà ê ëàáîðàòîðíûì 

çàíÿòèÿì, âûïîëíåíèå 

ïðàêòè÷åñêèõ çàäàíèé 

-     72 108 
Аудитория для са-

мостоятельных заня-
тий 

 Г-401 16 

Компьютер с 

выходом в сеть 
интернет 

1-3 

1  Ëåêöèÿ 1 Ëåê1 Îñíîâíûå ïîíÿòèÿ ÒÌÌ + Ë  2 -   
Лекционная аудито-

рия  А-419 66 
Меловая доска, 
мультимедийные 

средства 
1-3 

1  Ëàáîðàòîðíîå çàíÿòèå 1 ËàáÇ1 
Àíàëèç è ñèíòåç ðû÷àæíûõ 

ìåõàíèçìîâ 
+ Ï  2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 

Лабораторные 

установки 
1-3 

2  Ëåêöèÿ 2 Ëåê2 Îñíîâíûå ïîíÿòèÿ ÒÌÌ + Ë  2 -   Лекционная аудито-  А-419 66 Меловая доска, 1-3 
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рия мультимедийные 
средства 

2  Ïðàêòè÷åñêîå çàíÿòèå 1 ÏðÇ1 
Êèíåìàòè÷åñêèé àíàëèç ðû÷àæíîãî 

ìåõàíèçìà 
+ Ï  2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 

Наглядные мате-

риалы 
1-3 

3  Ëåêöèÿ 3 Ëåê3 Êèíåìàòè÷åñêèé àíàëèç ìåõàíèçìîâ + Ë  2 -   
Лекционная аудито-

рия  А-419 66 

Меловая доска, 

мультимедийные 
средства 

1-3 

3  Ëàáîðàòîðíîå çàíÿòèå 2 ËàáÇ2 
Àíàëèç è ñèíòåç ðû÷àæíûõ 

ìåõàíèçìîâ 
+ Ï 10 2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 

Лабораторные 

установки 
1-3 

4  Ëåêöèÿ 4 Ëåê4 Êèíåìàòè÷åñêèé àíàëèç ìåõàíèçìîâ + Ë  2 -   
Лекционная аудито-

рия  А-419 66 

Меловая доска, 

мультимедийные 
средства 

1-3 

4  Ïðàêòè÷åñêîå çàíÿòèå 2. ÏðÇ2 
Êèíåìàòè÷åñêèé àíàëèç ðû÷àæíîãî 

ìåõàíèçìà 
+ Ï 10 2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 

Наглядные мате-

риалы 
1-3 

5  Ëåêöèÿ 5 Ëåê5 Êèíåìàòè÷åñêèé àíàëèç ìåõàíèçìîâ + Ë  2 -   
Лекционная аудито-

рия  А-419 66 

Меловая доска, 

мультимедийные 
средства 

1-3 

5  Ëàáîðàòîðíîå çàíÿòèå 3 ËàáÇ3 Ýâîëüâåíòíîå çóá÷àòîå çàöåïëåíèå + Ï  2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 
Лабораторные 

установки 
1-3 

6  Ëåêöèÿ 6 Ëåê6 
Êèíåòîñòàòè÷åñêîå èññëåäîâàíèå 

ðû÷àæíûõ ìåõàíèçìîâ 
+ Ë  2 -   

Лекционная аудито-

рия  А-419 66 

Меловая доска, 

мультимедийные 

средства 
1-3 

6  Ïðàêòè÷åñêîå çàíÿòèå 3 ÏðÇ3 
Êèíåòîñòàòè÷åñêèé àíàëèç 

ðû÷àæíîãî ìåõàíèçìà 
+ Ï  2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 

Наглядные мате-

риалы 
1-3 

7  Ëåêöèÿ 7 Ëåê7 
Êèíåòîñòàòè÷åñêîå èññëåäîâàíèå 

ðû÷àæíûõ ìåõàíèçìîâ 
+ Ë  2 -   

Лекционная аудито-

рия  А-419 66 

Меловая доска, 

мультимедийные 
средства 

1-3 

7  Ëàáîðàòîðíîå çàíÿòèå 4 ËàáÇ4 Ýâîëüâåíòíîå çóá÷àòîå çàöåïëåíèå + Ï  2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 
Лабораторные 

установки 
1-3 

7  Ëåêöèÿ 8 Ëåê8 
Êèíåòîñòàòè÷åñêîå èññëåäîâàíèå 

ðû÷àæíûõ ìåõàíèçìîâ 
+ Ë  2 -   

Лекционная аудито-

рия  А-419 66 
Меловая доска, 
мультимедийные 

средства 
1-3 
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ы
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и

с
ан

и
е?

 (
+
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ы

й
 з

а 
п

р
о
в
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и

е 
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у
-

щ
и
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: 

 

  
  
  

  
л
ек

то
р
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 Л

, 
п

р
еп

о
д

ав
ат

ел
ь
 -
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) 

М
ак

си
м

ал
ь
н

о
е 

к
о

л
-в

о
 

 б
ал

л
о

в
 з

а 
за

д
ан

и
е 

Ïðîäîëæèòåëüíîñòü ó÷åáíûõ ìåðîïðèÿòèé, 

ïðîâîäèìûõ 
Òðåáîâàíèÿ ê ðåñóðñàì 

Ð
åê

îì
åí

äó
åì

àÿ
 

ëè
ò
åð

àò
ó
ð

à 
(¹

 è
 ñ

ò
ð

.)
 

Òèï àóäèòîðèè 
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о
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. 
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то
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ь
н
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е 

к
о
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в
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у
д
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и
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Òðåáóåìîå 

îáîðóäîâàíèå 

â 
÷
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.÷
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â 

èí
ò

åð
àê

ò
. 

ô
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÷
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àõ
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8  Ïðàêòè÷åñêîå çàíÿòèå 4 ÏðÇ4 
Êèíåòîñòàòè÷åñêèé àíàëèç 
ðû÷àæíîãî ìåõàíèçìà 

+ Ï 10 2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 
Наглядные мате-
риалы 

1-3 

9  Ëåêöèÿ 9 Ëåê9 Êóëà÷êîâûå ìåõàíèçìû + Ë  2 -   
Лекционная аудито-
рия  А-419 66 

Меловая доска, 

мультимедийные 

средства 
1-3 

9  Ëàáîðàòîðíîå çàíÿòèå 5 ËàáÇ5 Ýâîëüâåíòíîå çóá÷àòîå çàöåïëåíèå + Ï 15 2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 
Лабораторные 
установки 

1-3 

10  Ëåêöèÿ 10 Ëåê10 Êóëà÷êîâûå ìåõàíèçìû + Ë  2 -   
Лекционная аудито-

рия  А-419 66 

Меловая доска, 

мультимедийные 

средства 
1-3 

10  Ïðàêòè÷åñêîå çàíÿòèå 5 ÏðÇ5 Ñèíòåç êóëà÷êîâîãî ìåõàíèçìà + Ï  2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 
Наглядные мате-
риалы 

1-3 

11  Ëåêöèÿ 11 Ëåê11 Êóëà÷êîâûå ìåõàíèçìû + Ë  2 -   
Лекционная аудито-
рия  А-419 66 

Меловая доска, 

мультимедийные 

средства 
1-3 

11  Ëàáîðàòîðíîå çàíÿòèå 6 ËàáÇ6 
Êèíåìàòè÷åñêîå èññëåäîâàíèå 
çóá÷àòûõ ìåõàíèçìîâ 

+ Ï  2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 
Лабораторные 
установки 

1-3 

12  Ëåêöèÿ 12 Ëåê12 Çóá÷àòûå ïåðåäà÷è + Ë  2 -   
Лекционная аудито-
рия  А-419 66 

Меловая доска, 

мультимедийные 

средства 
1-3 

12  Ïðàêòè÷åñêîå çàíÿòèå 6 ÏðÇ6 Ñèíòåç êóëà÷êîâîãî ìåõàíèçìà + Ï 10 2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 
Наглядные мате-

риалы 
1-3 

13  Ëåêöèÿ 13 Ëåê13 Çóá÷àòûå ïåðåäà÷è + Ë  2 -   
Лекционная аудито-
рия  А-419 66 

Меловая доска, 

мультимедийные 

средства 
1-3 

13  Ëàáîðàòîðíîå çàíÿòèå 7 ËàáÇ7 
Êèíåìàòè÷åñêîå èññëåäîâàíèå 
çóá÷àòûõ ìåõàíèçìîâ 

+ Ï 10 2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 
Лабораторные 
установки 

1-3 

14  Ëåêöèÿ 14 Ëåê14 Çóá÷àòûå ïåðåäà÷è + Ë  2 -   
Лекционная аудито-

рия  А-419 66 

Меловая доска, 

мультимедийные 
средства 

1-3 

14  Ïðàêòè÷åñêîå çàíÿòèå 7 ÏðÇ7 
Êèíåìàòè÷åñêèé àíàëèç çóá÷àòîãî 

ìåõàíèçìà 
+ Ï  2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 

Наглядные мате-

риалы 
1-3 
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Òðåáîâàíèÿ ê ðåñóðñàì 

Ð
åê

îì
åí

äó
åì

àÿ
 

ëè
ò
åð

àò
ó
ð

à 
(¹

 è
 ñ

ò
ð

.)
 

Òèï àóäèòîðèè 

К
о

л
-в

о
 а

у
д
и

то
р

и
й

 

П
р

ед
л
аг

ае
м

о
е 

м
ес

то
 п

р
о

в
е-

д
ен

и
я 

 

(№
 а

у
д

.,
 д

р
. 

м
ес

то
) 

М
ак

си
м

ал
ь
н

о
е 

к
о

л
-в

о
 с

ту
д
ен

то
в
 

в
 а

у
д

и
то

р
и

и
 

Òðåáóåìîå 

îáîðóäîâàíèå 

â 
÷

àñ
àõ

 

â 
ò
.÷

. 
â 

èí
ò

åð
àê

ò
. 

ô
îð

ìå
 

(+
, 

-)
 

â 
÷

àñ
àõ

 

â 
äí

ÿ
õ
 

15  Ëåêöèÿ 15 Ëåê15 Äèíàìèêà ìàøèí + Ë  2 -   
Лекционная аудито-

рия  А-419 66 
Меловая доска, 
мультимедийные 

средства 
1-3 

15  Ëàáîðàòîðíîå çàíÿòèå 8 ËàáÇ8 
Äèíàìè÷åñêàÿ áàëàíñèðîâêà 

ðîòîðà 
+ Ï  2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 

Лабораторные 

установки 
1-3 

16  Ëåêöèÿ 16 Ëåê16 Äèíàìèêà ìàøèí + Ë  2 -   
Лекционная аудито-

рия  А-419 66 
Меловая доска, 
мультимедийные 

средства 
1-3 

16  Ïðàêòè÷åñêîå çàíÿòèå 8 ÏðÇ8 
Êèíåìàòè÷åñêèé àíàëèç çóá÷àòîãî 

ìåõàíèçìà 
+ Ï 10 2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 

Наглядные мате-

риалы 
1-3 

16  Ëåêöèÿ 17 Ëåê17 Äèíàìèêà ìàøèí + Ë  2 -   
Лекционная аудито-

рия  А-419 66 
Меловая доска, 
мультимедийные 

средства 
1-3 

17  Ëàáîðàòîðíîå çàíÿòèå 9 ËàáÇ9 
Äèíàìè÷åñêàÿ áàëàíñèðîâêà 

ðîòîðà 
+ Ï 5 2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 

Лабораторные 

установки 
1-3 

18  Ïðàêòè÷åñêîå çàíÿòèå 9 ÏðÇ9 Èòîãîâîå çàíÿòèå + Ï 20 2 -   Лаборатория ТММ  А-414 22 
Наглядные мате-
риалы 

1-3 

20  
Èòîãîâûé òåñò ïî êóðñó 

÷åðåç ÎÒ 1 
ÒÈ1  +  100   2     0   

      
ÈÒÎÃÎ 100 

70 0 
 

74        

             

      ÈÒÎÃÎ 
÷åðåç ÖÒ 

0        

 

 

5. Критерии и нормы текущего контроля и промежуточной аттестации 
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Наименование учебных ме-

роприятий 

Типы учеб-

ных мероприятий 

Количе-

ство баллов 
Условия допуска Критерии и нормы оценки 

Лабораторное занятие 2 
Лабораторное 

занятие 
10 Все студенты 

10 баллов - выполнение и за-

щита лабораторной работы 

Практическое занятие 2. 
Практическое 

занятие 
10 

Все студенты 10 баллов - выполнение рабо-

ты 

Практическое занятие 4 
Практическое 

занятие 
10 

Все студенты 10 баллов - выполнение рабо-

ты 

Лабораторное занятие 5 
Лабораторное 

занятие 
15 

Все студенты 15 баллов - выполнение и за-

щита лабораторной работы 

Практическое занятие 6 
Практическое 

занятие 
10 

Все студенты 10 баллов - выполнение рабо-

ты 

Лабораторное занятие 7 
Лабораторное 

занятие 
10 

Все студенты 10 баллов - выполнение и за-

щита лабораторной работы 

Практическое занятие 8 
Практическое 

занятие 
10 

Все студенты 10 баллов - выполнение рабо-

ты 

Лабораторное занятие 9 
Лабораторное 

занятие 
5 

Все студенты 5 баллов - выполнение и за-

щита лабораторной работы 

Практическое занятие 9 
Практическое 

занятие 
20 

Все студенты 20 баллов -защита всех прак-

тических заданий 

Итоговый тест по курсу через 

ОТ 1 

Итоговый тест 

по курсу через 

ОТ 

100 
Защита курсовой ра-

боты 
 

Пересдача зачета (экзамена) 

преподавателю 
Пересдача 20 

Допускаются студен-

ты, не набравшие 40 

баллов по накопи-

тельному рейтингу 
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Наименование учебных ме-

роприятий 

Типы учеб-

ных мероприятий 

Количе-

ство баллов 
Условия допуска Критерии и нормы оценки 

Схема расчета итоговой оценки: 
Текущий рейтинг (все занятия и промежуточные тесты) + Резуль-

тат итогового теста и все делится на 2  

 

 

Форма проведения  

промежуточной аттестации 

Условия допуска Критерии и нормы оценки 

 

Экзамен 

 

Защита курсовой рабо-

ты 

«отлично» 80-100 баллов 
«хорошо» 60-79 баллов 

«удовлетворительно» 40-59 баллов 
«неудовлетворительно» 0-39 баллов 



6. Банк тестовых заданий и регламент проведения тестирований 

 

6.1. Банк тестовых заданий для проведения тестирований 

Название банка тестовых 

заданий 

Кол-во заданий 

в банке тесто-

вых заданий 

Разработчики 

Механика 3 500 Балахнина А.А., Сорока И.В. 

 

 

6.2. Регламент проведения тестирований 

 

Название банка 

тестовых заданий 

Кол-во зада-

ний, предъ-

являемых 

студенту 

Номера и наименова-

ния разделов теста 

Кол-во 

заданий 

в разде-

ле 

Время на 

тестиро-

вание, 

мин. 

Итоговый тест по 

курсу через ЦТ 

(Теория меха-

низмов и машин, 

тест, итоговый) 

20 Подтема 1.1.1 Основ-

ные понятия 

1 70 

Подтема 1.1.2 Кине-

матические цепи 

1 

Подтема 1.1.3 Кине-

матические пары 

1 

Подтема 1.1.4 Клас-

сификация механиз-

мов 

1 

Подтема 1.1.5 Степень 

подвижности 

1 

Подтема 1.1.6 Звенья 

механизма 

1 

Подтема 1.1.7 Движе-

ние звеньев рычажных 

механизмов 

1 

Подтема 1.1.8 Поло-

жение звеньев меха-

низма 

1 

Подтема 1.2.1 Понятия 

кинематического ана-

лиза1 

1 

Подтема 1.2.2 Скоро-

сти точек механизма и 

угловые скорости зве-

ньев 

1 

Подтема 1.2.3 Планы 1 
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скоростей 

Подтема 1.2.4 Планы 

ускорений 

1 

Подтема 1.2.5 Ускоре-

ния 

1 

Подтема 1.2.7 1 

Подтема 1.3.1 Переда-

точное отношение 

1 

Подтема 1.3.2 Виды 

зубчатых передач 

1 

Подтема 1.3.3 Картина 

зацепления 

1 

Подтема 1.3.4 Элемен-

ты зубчатого колеса 

1 

Подтема 1.3.5 Корри-

гирование зубчатых 

колес 

1 

Подтема 1.3.6 Плане-

тарные передачи 

1 
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7. Критерии и нормы оценки курсовых работ (проектов) 
 

Оценки Критерии и нормы оценки 

«отлично»       Задание на курсовую работу получено вовремя. 

Расчеты выполнялось ритмично, согласно учебной про-

грамме.  Замечания по расчетам устранялись своевременно. 

Графическая часть выполнена аккуратно, и отвечает всем 

требованиям ГОСТ и ЕСКД.  

       При защите курсовой работы студент обязан 

знать:  1.Теоретический материал (отвечать приблизитель-

но на 95 % вопросов.)  

2. Особенности проектирования механизмов  

3. Алгоритмы расчетов. 

«хорошо»         Задание на курсовую работу получено вовремя, 

расчеты выполнялись с запозданием на 1 – 1,5 недели. За-

мечания устранялись своевременно. На вопросы теории 

студент должен дать до 80% правильных ответов. Графиче-

ская часть выполнена аккуратно, и отвечает всем требова-

ниям ГОСТ и ЕСКД, но допускаются неточности. 

«удовлетворительно»         Задание на курсовую работу получено вовремя, 

расчеты по курсовому проектированию выполнялись с за-

позданием на 1 – 1,5 недели. Расчеты выполнялись не во-

время. Большое количество замечаний по оформлению 

графической части. На вопросы теории и основ конструи-

рования студент должен дать не менее 40% правильных от-

ветов. 

«неудовлетворительно»        Задание на курсовую работу получено вовремя, 

расчеты по курсовому проектированию выполнялись с за-

позданием на 1,– 1,5 месяца.  Алгоритмы расчетов не освое-

ны, много замечаний по оформлению графической части  

курсовой работы (полное отсутствие знаний по ГОСТ и 

ЕСКД). Большие пробелы в знаниях таких дисциплин как 

инженерная графика, сопротивление материалов, теорети-

ческая механика и т.д. При защите курсовой работы студент 

не может обосновать выбор и расчет той или иной схемы. 

Теоретический материал студент знает приблизительно на 5 

%. 
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8. Примерная тематика письменных работ (курсовых, рефератов, 

контрольных, расчетно-графических и др.) 

 

№ п/п Темы 

Курсовая работа 

1 Проектирование плоских механизмов 
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9. Вопросы к экзамену  

 

№ п/п Вопросы 

1 Механика машин и ее разделы 

2 Основные понятия и определения курса ТММ 

3 Структурный анализ механизма цели, задачи 

4 Структурная формула плоских механизмов. 

5 
Кинематические пары и их классификация условное изображение 

кинематических пар. 

6 Классификация плоских механизмов (группы Ассура) 

7 
Построение планов скоростей и ускорений для кривошипно-

ползунного механизма 

8 
Построение планов скоростей и ускорений для кривошипно-

коромыслового механизма 

9 Построение планов скоростей и ускорений для кулисного механизма 

10 Построение планов положений кривошипно-ползунного механизма 

11 Определение скорости и ускорения методом диаграмм 

12 
Кинематическое исследование рычажного механизма аналитиче-

ским методом 

13 Основные задачи динамического анализа механизма 

14 Силы, действующие на звенья механизма 

15 
Определение сил инерции для звена, совершающего плоско-

параллельное движение 

16 
Определение сил инерции для звена, совершающего вращательное 

движение 

17 Силовой расчет кривошипно-ползунного механизма 

18 Силовой расчет кривошипно-коромыслового механизма 

19 Определение реакций в кинематических парах с учетом трения 

20 
Определение уравновешивающей силы при помощи рычага Жуков-

ского 

21 Назначение и виды кулачковых механизмов 

22 Виды замыкания высшей пары кулачковых механизмов 

23 Законы движения толкателя 

24 Фазовые углы кулачкового механизма, метод обращения движения 

25 
Построение графика перемещения толкателя в кулачковом меха-

низме 

26 Углы давления и передачи движения кулачкового механизма 

27 
Определение Rmin  кулачка с поступательно-движущимся толкате-

лем 

28 
Определение положения центра вращения кулачка для кулачково-

коромыслового механизма 

29 Кинематика зубчатых передач 

30 Передаточное отношение последовательного ряда зубчатых колес 
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№ п/п Вопросы 

31 Передаточное отношение ступенчатого  ряда зубчатых колес 

32 Передаточное отношение дифференциального механизма 

33 Передаточное отношение планетарного механизма 

34 Способы нарезания зубчатых колес 

35 Образование эвольвенты и ее свойства 

36 Основная теорема зубчатого зацепления 

37 Основные размеры зубчатых колес с эвольвентным профилем 

38 
Графический метод кинематического исследования зубчатых меха-

низмов 

39 Синтез планетарных механизмов 

40 Режимы движения механизмов 

41 
Прямая задача динамики. Уравнение движения механизма в диф-

ференциальном виде. 

42 
Что такое динамическая модель машинного агрегата, для чего её 

используют. Приведение сил и моментов сил к звену приведения 

43 

Что такое динамическая модель машинного агрегата, для чего её 

используют. Приведение масс и моментов инерции масс звеньев в 

механизме 

44 

Проанализируйте установившееся движение машинного агрегата, 

объясните, почему возникает периодическая неравномерность дви-

жения и как решается задача её регулирования 

45 

Приведите последовательность расчета махового колеса при дей-

ствии сил зависящих от положения механизма (частный случай Jп = 

const) 

46 
Вибрации и колебания в машинах. Понятие о неуравновешенности 

механизма (звена). Метод замещающих масс 

47 
Полное и частичное статическое уравновешивание кривошипно-

ползунного механизма 

48 
Балансировка роторов при статической, моментной и динамической 

неуравновешенности 

49 КПД, основные расчетные формулы для его определения. 

50 КПД машины при последовательным соединением механизмов 

51 КПД машины при параллельном соединением механизмов 

52 
Классификация зубчатых передач. Основные кинематические па-

раметры зубчатых колес. 

53 Основные виды механизмов. 

54 
Укажите основные определения и виды планетарных передач, объ-

ясните их назначение. 

55 
В чем заключаются основные задачи силового анализа механизмов. 

Приведите классификацию сил действующих в механизме. 

56 
Укажите основные режимы движения механизмов и приведите 

уравнения каждого из них 
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№ п/п Вопросы 

57 
Что такое динамическая модель машинного агрегата, для чего её 

используют. Приведение сил и моментов сил к звену приведения. 

58 

Что такое динамическая модель машинного агрегата, для чего её 

используют. Приведение масс и моментов инерции масс звеньев в 

механизме. 

59 
Вибрации и колебания в машинах. Понятие о неуравновешенности 

механизма (звена). Метод замещающих масс. 

60 Уравновешивание вращающихся масс. Методы уравновешивания. 
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10. Фонд оценочных средств для проведения промежуточной атте-

стации обучающихся по дисциплине 

10.1. Паспорт фонда оценочных средств 

 

№ 

п/п 

Контролируемые разделы  

(темы) дисциплины 

Код контролируе-

мой компетенции 

(или ее части) 

Наименование  

оценочного средства  

1  Раздел 1. Структура механиз-

мов 

ОПК-1 Отчет по лабораторным и 

практическим работам, 

курсовая работа, итоговое 

тестирование  

1  Раздел 2. Кинематический ана-

лиз механизмов 

 

ОПК-1 Отчет по лабораторным и 

практическим работам, 

курсовая работа, итоговое 

тестирование 

2  Раздел 3. Зубчатые передачи ОПК-1 Отчет по лабораторным и 

практическим работам, 

курсовая работа, итоговое 

тестирование  

3  Раздел 4. Кулачковые механиз-

мы 

ОПК-1 Отчет по  практическим 

работам, курсовая работа, 

итоговое тестирование  

4  Раздел 5. Кинетостатический 

анализ механизмов 

ОПК-1 Отчет по  практическим 

работам, курсовая работа, 

итоговое тестирование 

5  Раздел 6. Динамический анализ 

и синтез механизмов 

ОПК-1 Курсовая работа, итоговое 

тестирование 

6  Раздел 7. Колебания  в меха-

низмах 

ОПК-1 Отчет по лабораторной 

работе, курсовая работа, 

итоговое тестирование  

 

 

10.2. Типовые контрольные задания или иные материалы, необходимые 

для оценки знаний, умений, навыков и (или) опыта деятельности, ха-

рактеризующих этапы формирования компетенций в процессе освоения 

образовательной программы 

 

10.2.1. Тест  (Фонд тестовых заданий)  
 

1. Устройство, выполняющее механические движения для преобразования энер-

гии, материалов, информации с целью замены или облегчения физического 

или умственного труда человека называется: 

o звеном 

o механизмом 
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o кинематической парой 

o машиной 

2. Система звеньев, связанных между собой кинематическими парами называет-

ся:  

o деталью 

o механизмом 

o звеном 

o кинематической цепью 

3. Определите класс кинематической пары: 

 
 

o  5 

o  4 

o  3 

o  2 

4. На схеме показан механизм… 

   
o зубчатый 

o кулачковый 

o фрикционный 

o мальтийский 

5. Структурная формула для пространственных механизмов общего вида выгля-

дит как: 

o W = 6n-5p5-4p4 

o W = 6(k-3)-5p5-4p4 

o W = 6n-5p5-4p4-3p3-2p2-p1 

o W = 3n-2p5-p4 
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6. Какие звенья механизма являются шатунами? Ответ дайте по их номерам на 

схеме механизма 

  
 5  

 4 

 3  

 1  

 2 

7. Какое движение совершает звено 2 механизма? 

  
o плоскопараллельное  

o поступательное 

o возвратно-вращательное  

o полное вращательное 

8. Точка E будет занимать крайнее положение если… 

 
o звенья АО и АB будут находиться на одной прямой 

o кривошип ОА будет находиться в вертикальном положении 

o кривошип ОА будет находиться в горизонтальном положении  
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o угол ОАB  будет равен 90о 

9. Ход ползуна для центрального кривошипно-ползунного механизма обозначен 

на рисунке… 

 
o Sc(1,7) 

o Sc(2,6) 

o Sc(3,5) 

o Sc(4) 

10. По какой формуле определяется скорость т. С кривошипно-коромыслового 

механизма? 

  

 

o  

o  

o  

o  
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11. Укажите вектор скорости точки D  

 
o Pd 

o ed 

o Pb 

o Bc 

12. Укажите вектор нормального ускорения звена ЕD 

 
o nED 

o nBC 

o de 

o τED 

13. Ускорение точки Е определяется по формуле:  

 

o  

o  
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o  

o  

14. Угловое ускорение звена BC рычажного механизма определяется по форму-

ле и направлено: 

 

o  , по часовой стрелке 

o  , против часовой стрелки 

o , против часовой стрелки 

o  , по часовой стрелке 

15. Передаточное отношение u12 зубчатой передачи при известных угловых ско-

ростях вращения звеньев ω1 и  ω2  рассчитывается по формуле… 

  

o   

o   

o   

o  
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16. На рисунке показан … 

 
o ступенчатый ряд колес 

o последовательный ряд колес 

o планетарный механизм 

o дифференциальный механизм 

17. На рисунке цифрой 3 обозначено: 

  
o окружность вершин 

o начальная окружность  

o окружность впадин 

o делительная окружность 

18. Что называется модулем зацепления? 

o отношение окружного шага к величине     

o отношение величины   к окружному шагу 

o отношение окружного шага к числу зубьев 

o отношение числа зубьев к числу   

19. Какое важное свойство обеспечивает эвольвентное зацепление? 

o непостоянство передачи крутящего момента 

o целое число зубьев, в работающей паре зубчатых колес 

o постоянство передаточного отношения 

o постоянство межцентрового расстояния 
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20. Условие соосности для редуктора Джеймса записывается как: 

  
o Z1+2Z2=Z3 

o 2Z1+Z2=Z3 

o Z3+Z2=Z1 

Z3-Z2=Z1 

 

10.2.2. Отчеты по лабораторным работам  

 

Лабораторная работа №1 «Структура механизмов» 

Форма отчета по лабораторной работе №1 

Название лабораторной работы. 

1. Наименование механизма 

2. Кинематическая схема механизма. 

3. Характеристика кинематических пар: 

Обозначение 

пары 

Подвижность 

пары (одно- или 

двухподвижная) 

Звенья, образующие 

пару 

Какая пара: высшая 

или низшая; враща-

тельная или посту-

пательная 

    

    

    

    

    

4.Степень подвижности механизма 

1 2W 3n 2p p   , 

где n – число подвижных звеньев механизма; 

p1 – количество одноподвижных кинематических пар в механизме; 

p2 – количество двухподвижных кинематических пар в механизме. 
 

Лабораторная работа №2 «Построение положений звеньев и траекторий 

отдельных точек механизма» 

Форма отчета по лабораторной работе №2 

Название лабораторной работы. 

1. Наименование механизма. 
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2. Кинематическая схема ряда последовательных положений механизма в 

зависимости от положения ведущего звена для механизма, заданного в 

лабораторной работе № 1.  

3. Определение масштабного коэффициента плана положений механизма. 

4. Размеры звеньев механизма с учетом масштаба. 
 

Лабораторная работа №3 «Кинематический анализ рычажного механиз-

ма методом диаграмм» 

Форма отчета по лабораторной работе №3 

Название лабораторной работы. 

1. Диаграммы перемещения, скорости и ускорений ползуна кривошипно-

ползунного механизма, заданного в лабораторной работе № 1.  

2. Определение значения перемещений, скоростей и ускорений ползуна. 
№ положе-

ния 
Перемещение S Скорость V Ускорение a 

0    

1    

2    

    

    

 

Лабораторная работа №4 «Кинематический анализ рычажного механиз-

ма методом планов скоростей и ускорений» 

Форма отчета по лабораторной работе №4 

Название лабораторной работы. 

1. Планы скоростей и ускорений кривошипно-ползунного механизма, за-

данного в лабораторной работе № 1.  

2. Определение линейных и угловых скоростей и ускорений звеньев и ки-

нематических точек механизма. 

Звено Скорость V 
Угловая ско-

рость ω 
Ускорение a 

Угловое ускоре-

ние ε 

OA     

AB     

AC     

DE     

Точка     

А     

В     

С     

 

Лабораторная работа №5 «Эвольвентое зубчатое зацепление. Нарезание 

зубчатых колес» 

Лабораторная работа №6 «Эвольвентое зубчатое зацепление. Построение 

картины зацепления» 

Лабораторная работа №7 «Эвольвентное зубчатое зацепление. Защита 

лабораторной работы» 
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Форма отчета по лабораторным  работам №5, 6, 7 

Название лабораторной работы. 

1. Вычертить  зубья эвольвентного профиля колес методом обкатки.  

2. Расчет основных параметров нулевого и положительного колес. 
НАИМЕНОВАНИЕ ОБОЗНАЧЕНИЕ НУЛЕВОЕ 

КОЛЕСО  

ПОЛОЖИТЕЛЬНОЕ 

КОЛЕСО 

Число зубьев z 1
1

d
z

m
 = 2

2

d
z

m
  

Диаметр основной 

окружности 

dB 
1 1 cosBd d  = 2 2 cosBd d  = 

Угол профиля 

рейки 

  020   020   

Шаг зацепления P P m = P m = 

Коэффициент 

коррекции 

х 
1 0x   2

2

(17 )

17

z
x


 = 

Абсолютное 

смещение 

инструмента 

a 0 a=mx2= 

Толщина зуба по 

делительной 

окружности 

S S1=0,5P= S2=0,5Р+2mx2*tg = 

Угол зацепления в 

сборке 

W  1 2

1 2

2( )
W

x x
inv inv tg

z z
  


  


= 

Межцентровое 

расстояние 

W  
1 2

cos
0,5 ( )

cos
W

W

m z z





   = 

Радиус окружности 

впадин 

rf rf 1=r1-

1,25m= 

rf 2=r2-1,25m+mx2= 

Радиус окружности 

выступов 

ra ra1 = aw - ( rf2 

+0,25m)= 

ra2 = aw - ( rf1 +0,25m)= 

Коэффициент 

перекрытия 

a  

cos
a

W

aв

Р



 = 

3. Построить картину эвольвентного зацепления. 
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Лабораторная работа №8 «Кинематический анализ зубчатых механиз-

мов» 

Форма отчета по лабораторной работе №8 

1. Ознакомиться с устройством исследуемых механизмов. 

2. Заполнить приведённые ниже таблицы (табл.1, заполнена в качестве 

примера). 
Таблица 1 (Для планетарных механизмов) 

Тип исследуемого механизма и 

его кинематическая схема (на 

схеме указываются номера ко-

лес) 

 
Тип обращенного механизма и 

его кинематическая схема 

 

Двухступенчатый 

1-я ступень с 

внешним зацепле-

нием; 

2-я с внутренним 

Числа зубьев колес z1=20   z2=30     z2`=20     z3=70 

Формула и результат определе-

ния передаточного отношения 

планетарного механизма от 

центрального колеса к водилу 

 

     UnH
(S)=1-UnS

(H) 

     UnH
(3)=1-Un3

(H) 

Формула и результат определе-

ния передаточного отношения 

обращенного механизма 

 

U13
(H)=(z2/z3)x(z1/z2)x(-1)2=(30x70)/(20x20)=5,25 

 

Угол поворота водила при 

опытном определении переда-

точного отношения 

 

   φН=360° 

Угол поворота ведомого цен-

трального колеса 

 

Передаточное отношение, по-

лученное опытным путем 

 

 

Таблица 2 (Для дифференциального механизма с коническими колесами) 

Тип исследуемого механизма и его кинематическая схема 

(на схеме указываются номера колес) 

 

Тип и кинематическая схема обращенного механизма   

Числа зубьев колес  
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Формула и результат вычисления передаточного отноше-

ния обращенного механизма 

 

Тип и кинематическая схема планетарного механизма, по-

лученного из дифференциального механизма путем за-

крепления одного из центральных колес 

 

Формула и результат вычисления передаточного отноше-

ния планетарного механизма: 

а) при ведущем водиле; 

б) при ведущем центральном колесе 

 

Угол поворота водила при закрепленном центральном ко-

лесе 

 

Угол поворота центрального колеса  

Угол поворота водила при закреплении другого централь-

ного колеса и освобождении первого 

 

Угол поворота другого центрального колеса  

 

Требования к оформлению  

1. Непосредственно на лабораторных работах в готовую уже форму, за-

носятся исходные данные лабораторной работы, результаты наблюдений, а 

затем делается обработка полученных материалов, анализ и вывод. 

2. Записи в отчетах должны быть четкими, выполненными чернилами 

(пастой), кроме красного цвета. Можно использовать компьютер. 

3. Схемы, чертежи, векторные многоугольники выполняются с примене-

нием чертежных инструментов с соблюдением пропорций и масштабов. 

4. Отчеты по лабораторным работам, оформленные надлежащим обра-

зом, защищаются студентом в назначенное преподавателем время. 

 

Процедура оценивания:  
- оценка «зачтено» выставляется студенту, если  он защитил лаборатор-

ную работу, сделав выводы и ответив на контрольные вопросы; 

- оценка «не зачтено», если студент не сделал выводы по работе и не от-

ветил на контрольные вопросы. 

 

10.2.3. Типовое задание для практических занятий 
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Тольяттинский государственный университет 

 

Кафедра «НМ и М» 

Вариант №1 Задание для практических занятий 1-4 

 

1. Структурный анализ 

2. Кинематический анализ 

3. Кинетостатический расчет 

 

 

 
noa 

об

мин  

Размеры звеньев и 

 расстояния, мм. 

Веса звеньев, Н. РСОП ,Н 

 

ОА ,
град 

------ ОА АВ CD АС а ОА АВ СD В D Р СОП


 
РDСОП

 

--------

- 
750 100 500 350 250 230 14 45 23 30 20 3100 1900 300 

 

 

 

Работу принял _________________  студент ____________________ 

 

Консультант    _________________  преподаватель _______________ 
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Тольяттинский государственный университет 

 

Кафедра «НМ и М» 

Вариант №1 Задание для практических занятий 5-6 

 

1. Построение диаграмм толкателя 

2. Динамический синтез 

3. Кинематический синтез 

 

 

n1
об

мин
 

Y  
град 

Д

 град 

В  
град 

 min
град 

h, мм 

lВС ,
мм 

 min
 

град 

350 120 60 120 45 48 137 
 

 

Работу принял _________________  студент ____________________ 

 

Консультант    _________________  преподаватель _______________ 
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Тольяттинский государственный университет 

 

Кафедра «НМ и М» 

Вариант №1 Задание для практических занятий 7-8 

 

1. Подбор чисел зубьев 

2. Кинематический анализ 

 

 

 

 

 

i Н3  
z4  
z5  

0,100 12 16 

 

Работу принял _________________  студент ____________________ 

 

Консультант    _________________  преподаватель _______________ 

 

 

Требования к оформлению  

1. Записи в отчетах должны быть четкими, выполненными чернилами 

(пастой), кроме красного цвета. Можно использовать компьютер. 

3. Схемы, чертежи, векторные многоугольники выполняются с примене-

нием чертежных инструментов с соблюдением пропорций и масштабов. 

4. Отчеты по практическим работам, оформленные надлежащим обра-

зом, защищаются студентом в назначенное преподавателем время. 

 

Процедура оценивания:  
- оценка «зачтено» выставляется студенту, если он выполнил работу и 

ответил на контрольные вопросы; 
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- оценка «не зачтено», если студент не выполнил или сделал грубые 

ошибки в работе и не ответил на контрольные вопросы. 

 

10.2.4. Типовое задание для курсовой работы 

Техническое задание на выполнение курсовой работы 

по дисциплине «Механика 3» 
ЗАДАНИЕ 1 

 

 

 nАВ, 

об/ми

н 

 

rАВ, 

мм 

мм 

 

 

lBC, 

мм 

1 800 80 320 

2 775 90 350 

3 750 100 400 

4 725 110 440 

5 700 120 480 

6 650 140 560 

7 600 150 600 

8 550 160 640 

9 500 170 680 

10 450 180 720 
 

 

 

 

 

  
n1

об
мин  

Y  
град 

Д
 

град 

В  
град 

 min град 

h, 

мм lВС ,
мм 

 min  
град 

1 350 120 60 120 45 48 137 

2 250 100 80 100 45 35 100 

3 450 88 94 88 45 30 96 

4 420 108 84 108 45 40 114 

5 425 112 26 112 45 42 120 

6 435 96 88 96 45 32 102 

7 430 104 22 104 45 38 108 

8 415 116 30 116 45 45 129 

9 400 92 56 92 45 30 96 

10 490 84 82 84 45 25 80 
 

 

 

№ 

 

 

Z1 

 

Z4 

 

Z4/ 

 

Z5 

 

Z5/ 

 

Z6 

 

Z7 

 

m1, 

мм 

 

ω1, 

рад/с 

 

ε1, 

рад/с2 

1 14 30 14 26 20 25 70 2 150 60 

2 15 21 15 30 18 21 60 1,5 200 500 

3 18 30 14 21 14 22 58 2,5 350 70 

4 15 20 16 23 15 21 57 3,5 250 400 

5 14 21 17 24 14 23 60 3 240 60 

6 17 28 16 24 15 24 63 2 220 550 

7 19 26 18 30 16 30 76 3 180 45 

8 15 25 15 27 14 26 66 2 400 250 

9 14 26 14 26 15 30 75 2,5 280 140 

10 20 30 18 24 15 35 85 1,5 210 630 
 

Студент 

Группа 

Преподаватель  
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11. Образовательные технологии и методические указания по освое-

нию дисциплины (учебного курса) 

 

При реализации дисциплины (учебного курса) используется технология 

традиционного обучения — организация учебного процесса в вузе, включа-

ющая лекции, практические и лабораторные работы, курсовой проект, осно-

ванная на лекционно-зачетной формах обучения. 

 

Методические указания 

 

Перед выполнением практических и лабораторных работ студент дол-

жен проработать теоретический материал по теме работы, оформить отчет, 

защитить работу у преподавателя. 
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12. Учебно-методическое и информационное обеспечение дисци-

плины (учебного курса) 

 

12.1. Обязательная литература 

 

№ 

п/п 
Библиографическое описание 

Тип (учебник, учебное по-

собие, учебно-методическое 

пособие, практикум и др.) 

Количество в биб-

лиотеке 

1 

Балахнина А. А. 
Прикладная механика. Теория 

механизмов и машин [Электрон-

ный ресурс] : электрон. учеб. по-

собие / А. А. Балахнина ; ТГУ ; 

Ин-т машиностроения ; каф. 

"Нанотехнологии, материалове-

дение и механика". - ТГУ. - Толь-

ятти : ТГУ, 2015. - 155 с. : ил. - 

Библиогр.: с. 155. -  ISBN 978-5-

8259-0896-0 

Электрон. учеб.-

метод. пособие 

Репозиторий 

ТГУ 

 

2 

Смелягин А.И. 

Теория механизмов и машин. 

Курсовое проектирование [Элек-

тронный ресурс] : [курсовое про-

ектирование] : учеб. пособие для 

вузов / А.И. Смелягин. – Москва : 

ИНФРА-М, 2014. - 262 с.: ил. - 

(Высшее образование - Бака-

лавриат). – Библиогр.: с.260. - 

ISBN 978-5-16-009237-9. 

Учебник 

ЭБС 

«Znanium.com» 

 

3 

Мовнин М. С.  

Основы технической механики 

[Электронный ресурс] : учебник / 

М. С. Мовнин, А. Б. Израелит, А. 

Г. Рубашкин ; под ред. П. И. Бе-

гуна. - 6-е изд., (электронное). - 

Санкт-Петербург : Политехника, 

2016. - 289 с. : ил. - ISBN 978-5-

7325-1087-4. 

Учебник 
ЭБС 

«IPRbooks» 

 

12.2. Дополнительная литература и учебные материалы (аудио-, 

видеопособия и др.) 
 

http://dspace.tltsu.ru/
http://dspace.tltsu.ru/
https://www.tltsu.ru/uscience/scientific-library/electronic-library-systems/znanium.php
https://www.tltsu.ru/uscience/scientific-library/electronic-library-systems/iprbooks.php
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№ 

п/п 

Библиографическое описание Тип (учебник, учебное 

пособие, учебно-

методическое пособие, 

практикум, аудио-, ви-

деопособия и др.) 

Количество в 

библиотеке 

1 Киницкий Я.Т.  

Техническая механика [Элек-

тронный ресурс] : учеб. пособие 

/ Я.Т. Киницкий; под ред. Д.В. 

Чернилевского. — В 4 кн. Кн. 3. 

Основы теории механизмов и 

машин. — Москва : Машино-

строение, 2012. — 104 с. : ил. – 

(Для вузов). 

Учебное пособие  
ЭБС «Лань» 

 

2 Чмиль В. П.  

Теория механизмов и машин 

[Электронный ресурс] : учеб.-

метод. пособие / В. П. Чмиль. - 

Изд. 2-е, испр. - Санкт-

Петербург : Лань, 2016. - 280 с. : 

ил. - (Учебники для вузов. Спе-

циальная литература). - ISBN 

978-5-8114-1222-8. 

учеб.-метод. пособие 
ЭБС «Лань» 

 

3 Григорьев А. Ю.  

Теория механизмов и машин. 

Структурный анализ механиз-

мов [Электронный ресурс] : 

учеб.-метод. пособие / А. Ю. 

Григорьев, Ю. С. Молчанов. - 

Санкт-Петербург : НИУ ИТМО, 

2014. - 30 с. 

учеб.-метод. пособие ЭБС «Лань» 

4 Попов В.Д.  

Теория механизмов и машин 

[Электронный ресурс] : учебно-

методическое пособие для вы-

полнения домашних заданий и 

курсового проекта / В.Д. Попов, 

Э.А. Родригес. —  Москва : 

МИСИС, 2009. — 83 с. : ил. 

учеб.-метод. пособие ЭБС «Лань» 

 
СОГЛАСОВАНО 

 

Директор научной библиотеки   _________________   ___А.М. Асаева_________ 

                                                                                         (подпись)                                     (И.О. Фамилия) 

«___»________20___г.                     

МП 

https://www.tltsu.ru/uscience/scientific-library/electronic-library-systems/lan.php
https://www.tltsu.ru/uscience/scientific-library/electronic-library-systems/lan.php
https://www.tltsu.ru/uscience/scientific-library/electronic-library-systems/lan.php
https://www.tltsu.ru/uscience/scientific-library/electronic-library-systems/lan.php
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12.3. Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной 

сети "Интернет" 

 

 Лань [Электронный ресурс]: электронно-библиотечная система 

«Лань». –Загл. с титул. экрана. – URL: https://e.lanbook.com/   

 Научная электронная библиотека eLIBRARY.RU [Электронный ре-

сурс]: информационный портал / ООО "РУНЭБ"; Санкт-

Петербургский государственный университет. - М.: [б. и.], 2005. - 

Загл. с титул. экрана.- URL: www.eLibrary.ru  

 3. Руконт [Электронный ресурс]: национальный цифровой ресурс / 

ООО «Агентство Книга-Сервис». - М.: [б. и.], 2011. - Загл. с титул. 

экрана. -URL: http://www.rucont.ru  

 http://thescipub.com/journals/ajeas - рецензируемый журнал American 

Journal of Engineering and Applied Sciences - публикует результаты 

исследований в области инженерных наук (прикладная физика и 

прикладная математика, автоматизация и управление,  химическая 

технология, компьютерная техника, информатику, инженерные дан-

ные и разработка программного обеспечения, экологическая инже-

нерия, электротехника, промышленная инженерия, информацион-

ные технологии и информатика, материаловедение, измерение и 

метрология, машиностроение, медицинская физика, энергетика, об-

работка сигналов и телекоммуникации. 

 http://rsta.royalsocietypublishing.org/ - журнал Philosophical 

Transactions A предоставляет свободный доступ к научным публи-

кациям по следующим темам: инженерные, физические, математи-

ческие науки. 

 http://www.medwelljournals.com/archive.php?jid=1816-949x – журнал 

Journal of Engineering and Applied Sciences (Medwell Journals) пред-

ставляет статьи с результатами научных исследований в области 

инженерных наук (математика, электротехника, машиностроение, 

энергетика, автомобилестроение, биохимическая инженерия, строи-

тельная инженерия и т.д.).  

 https://doaj.org/ - ресурс, который обеспечивает доступ к полнотек-

стовым электронным журналам предназначен для поиска по назва-

нию статьи (журнала)  или по теме. DOAJ ставит целью всесторон-

нее освещение научной периодики, находящейся в открытом досту-

пе и использующей определенные меры, гарантирующие достойное 

качество их содержания 

 

12.4. Перечень программного обеспечения 

 
№ 

п/п 

Наименование ПО Количество 

лицензий 

Реквизиты договора (дата, 

номер, срок действия) 

1 Компасс-3D 250 652/2014 от 07.07.2014 

https://e.lanbook.com/
http://www.elibrary.ru/
http://thescipub.com/journals/ajeas
http://rsta.royalsocietypublishing.org/
http://www.medwelljournals.com/archive.php?jid=1816-949x
https://doaj.org/


 39 

№ 

п/п 

Наименование ПО Количество 

лицензий 

Реквизиты договора (дата, 

номер, срок действия) 

2 Office Standart 1398 Бессрочная 

3 Windows 1398 Бессрочная 

 

 

 12.5. Описание материально-технической базы, необходимой для 

осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю) 

 

№ 

п/п 

Наименование оборудо-

ванных учебных кабине-

тов, лабораторий, мастер-

ских и др. объектов для 

проведения практических 

и лабораторных занятий 

Перечень основного 

оборудования 

Фактический адрес 

учебных кабинетов, 

лабораторий, ма-

стерских и др. 

П
л

о
щ

а
д

ь
, 

м
2
 

К
о

л
и

ч
ес

т
в

о
 

 п
о

са
д

о
ч

н
ы

х
 

м
ес

т
 

1 

Учебная 

аудитория для 

проведения занятий 

лекционного типа. 

Учебная аудитория 

для проведения 

занятий семинарского 

типа. Учебная 

аудитория для 

курсового 

проектирования 

(выполнения курсовых 

работ). Учебная 

аудитория для 

проведения групповых 

и индивидуальных 

консультаций. 

Учебная аудитория 

для проведения 

занятий  текущего 

контроля и 

промежуточной 

аттестации. (А-419) 

Столы учени-

ческие трехместный 

(моноблок, монобло-

ки двухместные, стол 

преподавательский, 

стул преподаватель-

ский, доска аудитор-

ная (меловая), ка-

федра 

445667 Самарская 

область, г. Тольят-

ти,  ул. Белорус-

ская, д.14а, 4 этаж 

62,1 66 

2 

Лаборатория "Теория 

механизмов и машин". 

Учебная аудитория 

для проведения заня-

тий семинарского ти-

па. 

Учебная аудитория 

для курсового проек-

тирования (выполне-

ния курсовых работ). 

Учебная аудитория 

для проведения груп-

повых и индивидуаль-

ных консультаций 

Столы ученические, 

стулья ученические, 

шкаф для учебных 

пособий, доска ауди-

торная (меловая), 

стол преподаватель-

ский, стул препода-

вательский, столы 

лабораторные, уста-

новки для динамиче-

ской балансировки 

ротора , установка 

для определения мо-

мента инерции звена 

445667 Самарская 

область, г. Тольят-

ти,  ул. Белорус-

ская, д.14а, 4 этаж 

41,9 22 
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№ 

п/п 

Наименование оборудо-

ванных учебных кабине-

тов, лабораторий, мастер-

ских и др. объектов для 

проведения практических 

и лабораторных занятий 

Перечень основного 

оборудования 

Фактический адрес 

учебных кабинетов, 

лабораторий, ма-

стерских и др. 

П
л

о
щ

а
д

ь
, 

м
2
 

К
о

л
и

ч
е
ст

в
о
 

 п
о

са
д

о
ч

н
ы

х
 

м
ес

т
 

Учебная аудитория 

для проведения 

занятий  текущего 

контроля и 

промежуточной 

аттестации.(А-414) 

резонансным мето-

дом , установка для 

балансировк 

3 

Компьютерный 

класс. Помещение для 

самостоятельной рабо-

ты. Учебная аудитория 

для проведения заня-

тий семинарского ти-

па. Учебная аудитория 

для курсового проек-

тирования (выполне-

ния курсовых работ). 

Учебная аудитория 

для проведения груп-

повых и индивидуаль-

ных консультаций. 

Учебная аудитория 

для проведения заня-

тий  текущего кон-

троля и промежуточ-

ной аттестации.(Г-401) 

Столы учени-

ческие, стулья уче-

нические, ПК с вы-

ходом в сеть Интер-

нет. 

445667 Самарская 

область, г. Тольят-

ти,  ул. Белорус-

ская, д.14, 4 этаж 

84,8 16 

 


